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Uwaga: Niektore ilustracje pochodza z podrecznikéw zalecanych jako pomocnicze do przedmiotu.
Kopiowanie, rozpowszechnianie i uzywanie w innych celach jest
stanowczo zabronione.

W szczegolnosci, nieuprawnione rozpowszechnianie
drogq elektroniczng np. w Internecie jest nielegalne




Odwzorowanie logistyczne
x(ntl)=rxm)[1—-xn)]

Przypadek 0<r<1
Wykres odwzorowania dla » = 0,5
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Wartosci zmiennej stanu
dla warunkow poczatkowych
x(1)=10,300, x(1) = 0,700, x(1) = 0,950
Parametr » = 0,5
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Odwzorowanie logistyczne
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x(n+1) = x(n)[1 - x(n)]

Przypadek 1<r<3
Wykres odwzorowania dla » = 2,0
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Wartosci zmiennej stanu
dla warunkow poczatkowych
x(1)=0,1; x(1)=0,4; x(1)=0,6
Parametr » = 0,5
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Odwzorowanie logistyczne
x(ntl)=rxm)[1—-xn)]

Przypadek »> 3
Wykres odwzorowania dla » = 3,2
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Odwzorowanie F?

dla odwzorowania logistycznego
x(n+1)=Flx(n)] dlar=3,2

1

0.9}

0.8}

0.7

0.6 |-

0.5}

0.4

0.3}

0.2}

0.1

0

1 1 1 1 1 1 1 1 1
0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1



Odwzorowanie F*

dla odwzorowania logistycznego
x(n+1)=Flx(n)] dlar=3,2
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Zmienna stanu jako funkcja czasu
dla warunkow poczatkowych
x(1)=0,48; x(1) =0,55; x(1) = 0,66 ;
x(1)=0,73 ; x(1)=0,79 ; x(1) = 0,84
Parametr » = 3,2
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Odwzorowanie F*

dla odwzorowania logistycznego
x(n+1)=F[x(n)] dlar=3,95
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Zmienna stanu jako funkcja czasu
dla warunkow poczatkowych
x(1)=0,48; x(1) =0,55; x(1) = 0,66 ;
x(1)=0,73 ; x(1)=0,79 ; x(1) = 0,84
Parametr » = 3,95
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Drgania generowane dla warunkow poczatkowych
x(1) = 0,300 (niebieska linia)
oraz x(1) = 0,301 (zielona lima)
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Drgania generowane dla warunkow poczatkowych
x(1) = 0,300 (niebieska linia)
oraz x(1) = 0,301 (zielona linia);
Parametr » = 3,95; Przedziat czasu <1,20>
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Drgania gener

owane dla warunkow poczatkowych

x(1) = 0,300 (niebieska linia)
oraz x(1) = 0,301 (zielona linia);
Parametr » = 3.935; Przedziat czasu <115,135>
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Autokowariancja drgan generowanych dla
warunkow poczatkowych x(1) = 0,300 (niebieska
limia) oraz dla x(1)=0,301 (zielona linia);
Parametr » = 3,95
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Widmo (DFT) drgan generowanych dla warunkow
poczatkowych x(1) = 0,300 (niebieska linia) oraz dla
x(1)=0,301 (zielona linia); Parametr » = 3,95

Widmo wyznaczono dla sygnatow bez sktadowej statej.
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Odwzorowanie F*
dla odwzorowania logistycznego
x(n+1)=F[x(n)] dlar=4,00
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Autokowariancja drgan generowanych dla
warunkow poczatkowych x(1) = 0,300 (niebieska
limia) oraz dla x(1)=0,301 (zielona linia);
Parametr » = 4,00
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